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L» invention a pour objet un mecanisme susceptible de 
commander un mouvement de va et vient k une pluralite d 1 elements 
mobiles disposes symetriquement autour d*un axe de va et vient. 
L* invention s 1 applique notamment aux m^canismes 
5 d'entrainement des pompes k pistons axiaux* 

On connaft divers types de pompes k pistons axiaux* Gen£- 
ralement ces pompes compreanent une plurality de pistons depla- 
gables chacun dans un cylindre, parall&lement k une direction de 
va et vient f et disposes symetriquenent tout autour d'un are. paral- 
10 Ifele k la direction de va**eiwient. Le mouvement de va et vient 

est pr.oduit normalement par un plateau d^finissant un plan d T appui 
des Elements mobiles incline par rapport k l l axe de va-et-vient f 
et oscillant autour d'un point de l'axe de va et vient* 

Pour produire le mouvement d* oscillation du plateau, on 
15 peut simplement le faire tourner autour de l , axe > les pistons s f ap« 
puyant directement par l , inteimddiaire de tiges sur le plan d*ap- 
pui* Cependant cette technique n*est ut1 1 1 sable que pour les pe- 
tite8 pompes* 

Pour les pompes de puissance sup&rieure on interpose g6- 
20 neralement entre le plateau tournant et les tiges des pistons un 
barillet s f appuyant sur le plateau et immobilisS en rotation* De 
la sorte, le plateau peut tourner en transmettant son mouvement 
d 1 oscillation au barillet sans que celui-oi soit entrain^ en rota- 
tion, de telle sorte que les tiges des pistons peuvent Stre arti- 
25 culees sur le barillet et ainsi anim£es d f un mouvement de va et 
. vient* 

Dans ce genre de pompes* il est done n^cessaire d'une 
part de permettre la rotation du barillet par rapport au plateau 
et d 1 autre part d'encaisser les fortes charges axiales develop- 
3Q pees par les pistons de la pompe. C'est pourquoi il faut interposer 
entre le barillet et le plateau totumnt de mfime qu* entre le pla- 
teau tournant et le carter, des organes de glissement tels que bu- 
t£es lisses, but£es* & rouleaux etc ••• toujours fortement charges* 
On connatt des pompes de moyenne puissance dans lesquelles le 

55 barillet tourillonne sur une port£e inclinSe solidaire du plateau 
tournant et s'appuie sur le plateau par l l intermediate d* organes 
de glissement tels que des butees lisses ou butSes k rouleaux, le 
plateau s , appuyant lui-m§me sur le carter au moyen d * autre s organes 
de glissement . les deformations d^coulant des fortes charges axiales 

40 developp^es en service rendent la xenae de ces organes de gLisse- 
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ment assez alSatoire, En outre, il est nScessaire dHmmobiliser 
en rotation le barillet' par exemple au moyen d*une biellette 
tangentielle ou d'une denture d^ngrenage. II en r^sulte que 
les mecaiiismes deviennent assez encombrants si on desire augmen- 

5 ter les puissances d£velopp£es par les pompes de oe type 1 * 

On connalt egalement d'autres types de pompes dans les- 
quels le barillet oscille sur une sphere centrale absorbant 
la pouss^e axiale, l 1 immobilisation en rotation etant obtenue 
par un engrenage conique. Dans ce dispositif , il n'y a pas de 

10 butees tournant a la vitesse d 1 entrainement de ^appareil, mais 
la realisation de 1' articulation k rotule spliSrique et de I 1 en- 
grenage posent des probl&mes difficiles pour les grandes dimen- 
sions 

L* invention a pour objet un nouveau m^canisme de comman- 
15 de de va-et-vient permettant de rem^dier k oes divers inconvenients. 
Le m^canisme selon l 1 invention comport e une traverse 
t our illonnant sur le carter autour d f un axe perpendiculaire k 
I 1 axe de va-et-vient le plateau etant lui-m$me monte tourillon- 
nant sur ladite traverse autour d*un axe situe dans le plan d*ap- 
20 pui des elements mobiles et perpendiculaire k 1* axe de touril- 

lonnement de la traverse, les axes de tourillonnement de la traver- 
se et du plateau passant par le centre d* oscillation du plateau* 
L f invention va maintenant 6tre decrite en se referent k 
un mode de realisation particulier, donne k titre d» exemple et 
2 5 represents sur les dessins annexes* 

La figure 1 est une vue en coupe longitudinale des mecar- 

nismes selon 1* invention* 

La figure 2 est une vue en coupe suivant II-II, figure 1, 
le mecanisme ayant tournS d'un quart de tour* 

30 La figure 3 est une vue de bout schematique reprSsentant 

une variante du m<5canisme selon 1' invention. 

Le mecanisme represents figure 1 se compose d'un carter 1 
sur le fond duquel sont montSs une pluralitS d' elements de pompe 2 
1'un de ces elements 20 etant represente en coupe. Sur la figure, 

35 la pompe se compose de trois elements disposes symStriquement par 
rapport k l'axe 3 du carter, chaque element de pompe se composant 
d'un cylindre 21 d'axe parallele k l«axe3,.a l'interieur duquel se 
deplace un piston 22 commande par une bielle 23 articuiee k sea 
extremites d»une part sur le piston 22 et d'autre part sur un 

40 plateau 4, les centres 24 des articulations des bielles 23 sur le 
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plateau 4 etant disposes suivant un pl?ji 4C incline par rapport a 
l'axe 3. 

Le plateau 4 comporte une rainure centrsile 41 dans laquel- 
le passe une traverse 5 plu3 visible sur la figure 2. 
5 . La traverse 5 est munie a ses extr£mit£s de deux tourillons 

51 prenant appui sur des portees cylindriques solidaires du carter 
1. L'axe des tourillons 510 est perpendiculaire k l T axe de va-et- 
vient 3 qu'il coupe au point 43 • En outre, le plateau 4 est monte 
sur la traverse 5 autour de deux tourillons 42 alignes sur un axe 
10 420 plac£ dans le plan d f appui 40 et passant par le Joint de rencon- 
tre 43 de l'axe de va-et-vient 3 avec I 1 axe 510 des tourillons de 
la traverse 5* 

On voit que grice au mScanisme selon l 1 invention, le pla- 
' teau 4 est articuld autour du point 43 qui peut constituer ainsi 
15 un centre d* oscillation du plan d 1 appui 40 determinant le mouvement 
de va-et-vient successif des pistons 22. 

Ce mouvement d f oscillation est provoque par la rotation 
autour de l*axe 3 d f une port^e oblique 6 li£e au plateau 4 et dont 
l'axe est perpendiculaire au plan d 1 appui 40 et passe le centre 
20 d 1 oscillation 43. 

Dans l'exemple repr£sent£, la pbrtee 6 est formge par un 
mane ton solidaire du plateau 4 et articul^ sur une roue 7 entrainee 
en rotation autour de l'axe 3, par exemple, par I'intemediaire de 
pignons dent^s 8, 1' ensemble formant un reducteur entraine par un 
25 moteur. 

Le maneton 6 pourrait s'appuyer sur la roue 7 simplement 
par 1' intermediate d*un palier cylindrique. Cependant, on preffcre 
interposer entre le maneton et la roue 7 une rotule spherique 60 
permettant d 'absorber les imprecisions dventuelles de montage. 

30 On voit que, dans ces conditions, la rotation de la roue 7 

entraine le mouvement d 1 oscillation du plateau 4 autour de son cen- 
tre 43 et de ce fait le mouvement de va-et-vient des pistons de la 
pompe. la pouss^e axiale est encaissee integralenent par les paires 
- de tourillons 42 et 51 du plateau et de la traverse. On supprime 

35 ainsi les organes de glissement a grande vitesse qui devnien* §tre 
interposes entre bar ill et, plateau oblique et carter, le mouvement 
autour des tourillons £tant limits k une oscillation relativement 
faible ; il n'y a plus d'organe d' appui tournant et per consequent 
de problfeme d* immobilisation en rotation du barillet. 

40 L» invention prSsente £galement l'avantage de penaettre un 
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re^lare facile de I'inclinaison du plateau c.e qui permet de r£a- 
liser une pompe a debit variable. Un -.-al dispositif est re~re- 
sente & titre d'exemple sur la figure 3* 

En effet, il est possible d r am<*narer sur la roue 7 une rai- 
5 nuxe axiale 70 le long de lacuelle peut glisser un support 71 por- 
tant une rotule cans lacuelle tourillonne le m*neton 6. Le sup- 
port 71 du palier peut Stre solidaire du piston 9 d'un servomoteur 
fix£ sur lk roue 7 et commands par exemple par un distributeur 
rotatif . II est ainsi possible, m§me en service, de modifier de fa- 

10 ?on continue I'inclinaison du plan d'appui 40 et de ce fait, le 
debit de la pompe* On remarquera qu*un tel dispositif £tait plus 
difficile h r^aliser dans les pompes It barillet qui n^cessitent 
un moyen de blocage en rotation du barillet • 

Bien entendu, l 1 invention ne se limite pas aux details du 

15 mode de realisation qui vient d*$tre d£crit. On pourrait au con- 

traire imaginer d'autres variant es en employ-ant notamment des moyens, 
equivalents . 

On pourrait notamment co mmand er le mouvement d f oscillation 
du plateau par un simple vilebrequin, et 4galement entrainer en ro- 

20 tation vine t§te sph^rique dont le centre serait plac£ sur la perpen- 
diculaire au plan d'appui passant par le centre d 1 oscillation. • 

On remarquera S^lement que le m6canisme qui vient d f Stre 
decrit pant Stre realise, de f agon trfes compacte mSme pour les pom- 
pes de grande puissance, la poussee axiale etant encaiss^e integra- 

25 lement par les ' tourillons de la traverse qui peuvent etre places 
assez prbs des pistons de la pompe ce qui permet de ne renforcer 
qu'une partie limit£e du carter pour encaisser les efforts impor- 
tants . 

ZDnfin, 1' invention peut s'appliquer non seulement aux pom- 
50 pes mais aussi aux noteurs hydrauliques , le m^canisme etant rever- 
sible • 

BAD ORIGINAL 
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HEVBin)ICATI0N3 
1°) MScanisme de commande d'un mouvement de va-et-vient 
k une plurality d' elements mobiles disposes sym&triquement par 
rapport k un axe, comprenant, k l'intSrieTzr d'un carter, un 
5 plateau de commande dSfinissant un plan d'&ppui des elements mo- 
biles incline par rapport k l'axe de va-et-vient ledit plateau 
3tant articul^ autour d'un centre d' oscillations plac6 sur l'axe 
de va-et-vient, et un moye'n d'entralnement en rotation, autour 
de I 1 axe de va^-et-vient, d'un axe. solidaire du plateau perpendi- 
10 culaire au plan d*appui et passant par le centre d' oscillations, 
caract£ris6 par le fait qu'il comporte une traverse tourillonnant 
air- le carter autour d'un axe perpendiculaixe k l'axe de va-et- 
vient, le plateau 6tant lui-m6me mont6 tourillonnant sur ladite 
traverse autour d'un are situS dans le plan d f appui des £l£ments 
15 mobiles et perpendiculaire k I s axe de tourillonnement de la tra- 
verse, les axes de tourillonnement de la traverse et du plateau 
passant par le centre d'oscillation du plateau. 

.2°) MAcanisme de va-et-vient selon la revendication 1, 
caract£ris£ par le fait que le plateau comporte une ratnure dans 
20 laquelle passe la traverse^ comprenant deux faces parallklee 

de part et d' autre de la traverse, au centre desquelles sont mon- 
ths les deux tourillons du plateau sur la traverse^ et un fond, cans- 
titu£ de deux faces m£nageant entre elles un angle permettant l f os- 
cillation du plateau sur la, traverse du centre d 1 oscillations 
25 3°) M6canisme de va-et-vient selon la revendication 1, 

caracteris£ par le fait que le moyen d'entralnement du plateau 
comprend une roue entraln^e en rotation par un moteur autour 
de l'axe de va-et-vient et sur laquelle est artiail£ un maneton 
solidaire du plateau et centr6 sur la perpendiculaire au plan 
d'appui passant par le centre d* oscillations « 

4°) HScanisme de va-et-vient selon la revendication 3$ 
caract£ris£ par le fait que le maneton tourillonne dans un palier 
cylindrique solidaire de la roue d'entralnement* 

5°) MScanisme de va-et-vient §elon la revendication 3* » 
caract6ris6 par le fait que le maneton est reliS k la roue 
d'entralnement par l'interm^diaire d'une rotule sph£rique># 

6°) M6canisme de va-et-vient selon. la revendication 1, 
caractSrisS par le fait que les 6l£ments mobiles sont liSs au 
plateau de commando cbacun par une bielle artical£ e sur 1' element 

mobile et sur le plateau autour d'une rotule, les centres des 
40 rotSes Stent plaks sur le plan d'appui du plateau* 
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